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Tel: 0049-61453769188
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Thomas Dittrich FolgenSieunsauf FolgenSieunsauf Folgen Sieuns auf “Hangcha Forklift”
Mob: 0049-16096548808 Instagram Facebook YouTube App herunterladen

E-mail:thomas.dittrich@hangchaeurope.com

Technical Support \\w!-.- \\w!‘r C€ PALETTEN-HOCHHUBWAGEN
Thomas Pannke AV A - MIT INITIALHUB

to the European Safety

Mob: 0049-01759284213 1S014001:2015 1S09001:2015 Requirements

E-mail: thomas.pannke@hangchaeurope.com Traglast 1.200 kg - 1.600 kg
HANGCHA Group Co., LTD behalt sich das Recht vor, Anderungen bezgl. Farbe, Spezifikationen,

Ausstattung und sonsstige Details, dierer Bréschure ohne Vorankondigung vorzunehemn
www.hangchaeurope.com Fahrzeugfarben konnen von den Farben in dieser Brochure abweichen
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FORMSCHON GESTALTET
UND ROBUST

Ubersibhtliche Bedi'enung Und'ergonemiseher,Aufbau waren

Grundansatz des Koniepts. Ein modérngs-Design mit sanften

Formen ohne'scharfe.Kanten runden das Erscheinungsbild'ab.

Auchiim Umfeld der Halle besteht kein Anlass zur Sorge:
Unempfindliche Platten aus hochfestem Stahl bilden den

auBeren Aufbau.

PALETTEN-
HOCHHUBWAGEN
MIT INITIALHUB

Indreiverschiedenen Ausfertigungen ist der Paletten - Hochhubwagen
der Serie X erhaltlich: Handgefuhrt als Mitgangerfahrzeug, zum
Mitfahren als Standmodell oder als Fahrermodell mit Schutzdach und
SicherheitsfuBsensor. In allen drei Fallen ist ein Initialhub vorhanden,
der sich beim Uberfahren von Rampen und Bodenkanten als nutzlich
erweist. Daruber hinaus besitzt das Standmodell Schutzbugel, die
explizit zuruckgezogen werden mussen, sobald Uber eine Hohe von 1,8
m hinaus angehoben werden soll. So ist sich der Bediener rechtzeitig
der Gefahr bewusst und inder Lage, schnell zu entkommen, sobald die
Stabilitat der Ladung in Frage steht. Der burstenlose Fahrzeugantrieb
mit permanentmagnetgestitztem Li-lonen - Batterieantriebund 48V -
System gestattet den bequemen und zugigen Betrieb bei niedrigen
Kosten, ohne Arbeitsunterbrechungen zur Wartung und langere
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SICHERE
FAHRT

Die elektrische Lenkung ist eine wertvolle Unterstutzung zum

48V

V O0OLTATGE

PERMANENT MAGNET
SYNCHRONOUS DRIVE MOTOR

bequemen Transport [sowohl beim Stand- als auch beim Fahrermaodell).
B Dassynchrone Antriebssystem mit Permanentmagnet steigert die
Effizienz und senkt den Energieverbrauch. Niedrige Warmeerzeugung
dank 48V - System.
M Die VCU - Steuerung sichert den stabilen und prazisen Betrieb.

Gerade an Rampen erweist sich die Komplettausstattung
mit regenerativer Bremse und Antriebsschlupfregelung als

sinnvoll.

Steigfahig und hinreichend schnell durch starken
Motor:

Mitgangerfahrzeug

me ka/h ‘ AB 0

Fahrgeschwmmgkmt [beladen] Steigfahigkeit [mit1,2/1 4 t Last]

Standmodell

ARGEHA
i 7ok

mg Okm/h‘ 4]10

Fahrgeschwmmgkm‘t [beladen] Steigfahigkeit [mit1,2/1.4 t Last]
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B Hervorragende Tragfahigkeit dank Vierpunktkonzept mit

Freie Sicht beim Aufladen: Die Palette liegt voll im Blickfeld. e - niedrigem Schwerpunkt und hochfester Stahlstruktur.
B Die kraftvollen Hubzylinder der Arme sind angepasst an

Der kompakte Fahrzeugkonzept ist ideal geeignet zum Hantieren unter
die zu erwartenden Lasten ausgelegt. Spannungsspitzen

knappen Platzverhaltnissen und beim Durchfahren enger Passagen.
werden im Sinne optimaler Haltbarkeit vermieden.

Zur Anpassung an unterschiedliche Palettenstandards sind auf
Bl Kontaktloser Naherungsschalter zum sicheren Betrieb.

Wunsch Gabeln entsprechender Lange und Weite erhaltlich.

Starre und stabile Mastkaonstruktion.

Bl Der Motoristvonder Lenkung entkoppelt, sodass

anliegende Kabel bei Kurvenfahrt nicht tberdehnt

werden oder gar reiBen.

&

B Das Hydraulikaggregat sorgt fur leise und sanfte Ladevorgange: Kein

M Das kompakte Lenkrad liegt gutin der Hand.

Stufenlos regelbare Hub-/Absen- Ruckeln, kein hartes Aufsetzen.

kgeschwindigkeit - ideal, wennim

M Die stabil befestigte Batterie ist van einem Kunststoffdeckel geschutzt,

Lauf der Zeit unterschiedliche der Schwingungen und Gerausche bei der Fahrt absorbiert.

Lasten zu erwarten sind. Sichere Installation der Batterie: Der

Netzstecker istim Fahrzeug befestigt.

B Kriechgang zum sicheren Manovrieren

auf engem Raum.
Hochfeste und schlagzahe Gabel mit

gefuhrten Zinken.
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Zubehaor: Lithium - lonenbatterie mit
On-Board Ladegerat [48 V, 20 A]

Wasserdichte Anschlusse zum Schutz der
Elektrik.



Beim Standmodell stoppt der Hub
selbsttatig bei 1,8m Héhe. Um
fortzufahren, mussen zunachst explizit

die Schutzbugel zuruckgezogen

werden. So ist sich der Bediener auf
jeden Fall der Gefahr bewusst und kann
schnell entkommen, sobald die

Stabilitat der Ladung in Frage steht.

‘0 Oberhalb 500 mm Hubhthe wird die Fahrgeschwindigkeit
‘ automatisch abgesenkt.

Heranfahren an die obere Grenze.

fur Duplexmast].

B Gepufferte Aufwartsverstellung. Spricht an beim

B Kein hartes Aufschlagen: Die intelligente gepufferte
Abwartsfahrt reagiert bei Hubhahe 100 mm [verfugbar

Beim Fahrermodell ist zur
Sicherheit ein Fahrerschutzdach
angebracht - sollten einmal

unerwartet Lasten herabfallen.

SICHER AUCH FUR
NEUES PERSONAL

B AnengenKurvenwird die Geschwindigkeit automatisch
abgesenkt [sowohl beim Fahrer- als auch beim Standmodell).

B DreiBremsentypen: Dank Ruckflussbremse, Bremsentriegelung
und Notbremse ist die Sicherheit gewahrleistet.

B Sichere Fahrtan Rampen mit Antriebsschlupfregelung.

Breiter Notausschalterim
Lenkrad.

Ein FuBsensor bremst das
Fahrzeug (gegebenenfalls bis
zum Stillstand), sobald er
feststellt, dass sich ein FuB
des Fahrers auBerhalb der
Plattform befindet

(Fahrermodell)
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HANGCHA verwend_e;t--lc-men (LiPe04) - Batterien mit 12.000
Betriebsstunde W. ,s.e,chs Jahren Garantie.

WARTUNGSFREUNDLICH
[1T]
B Der Permanentmagnetmotor ist wartungsfrei. /\ é’

B Fehlermeldungen sind in der multifunktionalen \7
Bedienanzeige einfach abzulesen. 4,4'N1E$

B Nachdem Offnen der Haube liegen alle innenliegenden
Komponenten direkt im Blick, was die Wartung vereinfacht.

Bl Alle Wellen mit geschmierten Wellenschutzhulsen zur
Verlangerung der Lebensdauer.

A




HANGCHA MACHT DEN
UNTERSCHIED

LITHIUM POWERED

DER BESTE
ELEKTROANTRIEB

AUF DEM MARKT

LITHIUM ION

INNOVATIVE LITHIUM-ION

GEBALLTE LEISTUNGSKRAFT
ZUVERLASSIGE LI-IONEN TECHNOLOGIE

VORTEILE DER LITHIUMBATTERIEN

,@ Lange Lebensdauer

4000 volle Ladungszyklen mit mindestens 75%
Restkapazitat

Schnelle Amortisierung der Investition

Nicht nur preiswert auf lange Sicht - auch die Flexibilitat
wird erhéht.

Wartungsfrei

Weder destilliertes Wasser noch Sdure mussen nachgefullt
werden.

Hohe Energiedichte

Lange Nutzungsdauer vor der Aufladung sichert hohe
Verfugbarkeit.

@ 0 @

Auch fir Kishllager tauglich

Die Li-ionen- Batterie halt auch bei Frosttemperaturen
stand.

Hohe Sicherheit und Zuverldssigkeit

Dasintelligente Batteriemanagement Uberwacht alle
wesentlichen Funktionen. Keine Ausgasung.

Effektive Zwischenladungen
Schicht-Plus-Betrieb sichert héchste Verfugbarkeit.

100%
90%
80%

- -

Effizienz

60%
50%
40%
30%
20%
10%

Duch Zwischenladung, z.B. in der Frohstickspause,
verlangert sich die Nutzungsdauer. Die Lebensdauer
wird hierdurch nicht beeintrachtigt.

SOC (Batteriezustand)

Oh

== Lithiumbatterie

—— Bleibatterie
Friihstiickspause
Mittagspause

Arbeitszeit

Sicherheit

/ Das intelligente Batteriemanagement Uberwacht
alle wesentlichen Funktionen.

/ Deutlich sicherer als Bleibatterien.

/ Bedienerfreundlich, da kein Batteriewechsel nétig.

/ Keine Ausgasung.

Energiespeichersystem ¥

Zellenrecycling Rohmaterial

Aufbereitung &
Veredelung

®
S

Zelle

Zweitverwertung
& Recycling

&7’17«31,

1
“ontage £
Modul Modul

Packung

Welche Vorziige bieten Lithiumbatterien, insbesondere bei
hohen und tiefen Temperaturen?

Ladetemperatur: -30C-B5C
Entladetemperatur: -30C-B5C
Lagertemperatur: -30C-65C

Nach dem Einfuhren des SchlUssels ist zu prifen:

1.Am Bedienpult darf kein Batteriealarm angezeigt sein.
2.Restkapazitat profen. Empfohlenist ein Ladestand von 50 bis 100%.
3.Unter 20% sollte auf jeden Fall neu aufgeladen werden.

Wie wird die Ladezeit und die Nutzungszeit der Batterie berechnet?

1.Verfugbare Leistung der Batterie [kWh] = Nennspannung * Nennleistung * 30%. Ein
Unterstromschutz aktiviert sich bei 10%, um entsprechenden Schaden vorzubeugen.
2.Ladezeit [h] = Nennkapazitat (Ah] * 0% * Ausgangstrom Ladegerat [A]
3.Verbrauchte Leistung beim Laden [kWh] = Verfugbare Leistung der Batterie *93%
[letzteres kennzeichnet die angenommene Effizienz des Ladegeré&ts]

4 .Nutzungsdauer [h] = Verfugbare Leitung der Lithiumbatterie * Energieverbrauchsdaten

Die Energieverbrauchsdaten sind der Tabelle der Nutzungsplattform zu entnehmen.

Wie gewdhrleistet das Hangcha Batteriemanagementsystem
die Sicherheit der Batterie?

Das Hangcha Batteriemanagementsystem stellt die fortlaufende
Uberwachung sicher. Somit ist die Zuverlassigkeit jederzeit gewahrleistet.

- "@ Sicherheitsmanagement:
Schutz gegen zu hohe Auf- bzw. Entladung

Schutz vor Uberstrom / Ubertemperatur /Untertemperatur
Fehlerdiagnose in mehreren Ebenen
Doppelte Fehleroberwachung

Erfassung der Batterieparameter:

Erfassung und Analyse fur Batteriespannung
Erfassung und Analyse fur Batteriestrom
Erfassung und Analyse fur Batterietemperatur

Rlairh inh &
gewich g

Angleichung im Spannungsmodus

Angleichung im Zeitmodus
Angleichung in Bezug auf den Ladezustand
Aktive/passive Angleichung optional

% Andere Merkmale:

Kostengunstig dank sparsamem Energieverbrauch
Datenaufzeichnung

Flexible Kaskadenerweiterung

CRC Datenprufung



Mastspezifikation 1,2t

Technische Daten fir Fahrermodell

NENNLEISTUNG UND Hersteller HANGCHA GROUP CO.,LTD.
Max. Hubhihe Max. Gabelhdhe Hohe, Hubgerist Hohe, Hubgeriist Erele Hubhahe LASTMITTELPUNKTE Modellbezeichnung COD14-XT1S-SISUL CDD16-XT1S-SISUL
ha [h3 +has) abgesenkt h1 ausgefahren hs o Antrieb (elektrisch, Diesel, Benzin, Erdgas) Elektrisch Elektrisch
o
E ( fihrt, . sitzend) Stehend Stehend
mm mm mm mm mm LIFT HEIGHT <270 1200 ke = — — - -
LIFT HEIGHT 3.0n —— 1150 £ Kapazitdt/Zuldssige Last bei Lastmittelpunkt cl kg 1400 1600
2100Y 2190 1540 2590 S0
E LFT HENGHT 3. 2m 1020 ;'5;- Kapazitat/Zulassige Last bei Lastmittelpunkt c2 kg 2000 2000
= 2500 2590 1740 2890 80 L] N
=8 LIFT HEIGHT 3.4n 920 = T Abstand Lastmittelpunkt c(mm) 600 600
NE 2700 2790 1840 3190 S0 LTFT RETGHT 3.6 ———— 880 m - -
® G UrL e o o ——— 820 = Lastabstand, Mittelpunkt Antriebsachse zu Gabel x{mm] 700/768 700/768
2% 3000 3090 1990 3430 30 AR S— Z
o a LTI 4o > Radstand y (mm) 1401/1488 1401/1488
= 3200 3290 2090 3690 90 — 11 %) L PE—— p
o @ — - insatzgewic g 13860 1360
55 3400 3480 2190 3890 90 500 5
3 00 'z Achslast beladen vorne / hinten kg 1080/1680 1160/1800
3600 3690 2290 4080 90 o @ s & -
Achslast unbeladen vorne / hinten kg 965/395 965/395
2100Y 2190 1540 2590 1070 L
° Reifen [Vollgummi, superelastisch. Luftreifen, Polyurethan) Palyurethan Polyurethan
o3 2500 2530 1740 2990 1270 LASTMITTELPUNKT
_E — X ReifengréBe vorne #250-80 (25080
S E 27004 2790 1840 3190 1370 7]
£ 0 1.2t Z ReifengroBe hinten »83.73 #83.73
[ 3000 3090 1990 3480 1520 - <
I-; & 2200 3250 2090 3590 1620 = Zusatzrader (Abmessungen) (#140.55 $140.55
k=4 o
%_g 20 B e R 7 % Réder, Anzahl vorne / hinten (x= angetrieben) Ix+1/4 Ix+1/4
= 2600 3590 5250 2090 820 ox Profil vorne b10 (mm) 516 516
E . el B 15D e TeE Profil hinten b11 (mm) 385 385
g s 29007 2990 1780 4380 1295 Héhe, Mast abgesenkt h1(mm) 1890 1890
s " "
256 4100¢ 4190 1830 4580 1360 Freie Hubhghe h (mm| S Ju
20 4300 4330 1890 4780 1425 Hubhthe h3 {mm} 2700 2700
)
X 4o =
% 5 4500 4590 1980 4980 1495 Héhe, Mast ausgefahren ha (mm) 3240 3240
= 4700 4790 2030 5180 1560 Initialhub he {mm) 125 125
Héhe Deichsel in Fahrposition [min./max.) h14 (mm) 1220 1220
Anmerkung: 1] Auf Wunsch ist eine Rollvorrichtung zur vereinfachten seitlichen Batterieentnahme erhaltlich. c -
@ Héhe, abgesenkt h13(mm) 90 90
o
S Gesamtldnge 11 (mm) 25257 25257
7]
é Lange bis Gabeleintritt 12 (mm) 1375° 1375°
- - -
Mastspezifikation 1,4-1,6t ¢ EENEEET e
’ ’ Gabelabmessungen nach DIN 2331 s/e/l|mm) 65/185/1150 65/185/1150
NENNLEISTUNG UND Gabelspreizung bs (mm] 570 570
Bodenfreiheit, Mittelpunkt Radstand m2 (mm) 15 15
Max. Hubhéhe Max. Gabelhéhe Héhe, Hubgerist Héhe, Hubgerist Freie Hubhsh LASTMITTELPUNKTE
ha {ha +ha3) abgesenkt h1 ausgefahren hs reie Hubhohe Gangbreite fir Paletten 1000 x 1200, Querstreben Ast [mm) 2730%3 2730
Gangbreite fir Paletten 800 x 1200, Langsstreben Ast[mm] 27802 27802
mm mm mm mm mm Wendekreis Wa (mm) 20804 2080
2000% 2090 1540 2540 90 LIFT bEIG <2 50 indigkei
S arr— 1400 ke c Fahrg gkeit beladen, km/h 9/11 8/11
2400Y 2490 1740 2840 90 LUIFT FETGT 293G 0m — 1150 ® ! indigkeit belad m/s 0.195/0.4 0.18/0.4
= !
m (2} N N N
5 2700 2790 1890 3240 90 LT et 5.0 & A diakelt belad /s 0.45/04 0.45/04
o LIFT HEIGHT 3.8n 5
£3 2900 2990 1990 3440 90 AT d— 1 & Max. Steigfahigkeit beladen, unbeladen % 10/16 8/16
=5 LIFT HEIGHT 4 5m ————— 700 @
E % sl Sy Y S S0 LIFTIEIGT 4790 — 630 % 3 Betriebsbremse Regenerativ Regenerativ
85 p— z
a9 3300 3390 2180 3840 S0 e 50 = ® Leistung Antriebsmotor S2 60 min kw 22 22
S8 LIFT HEIGHT 5,50 — ] 450 =
> E 9500 9590 2es0 4040 % LIFT HEIGHT 6.0n —— 350 5 _g Leistung Hubmotor bei S315% kw 42 42
9 2 [}
Er 3800 3890 2440 4340 90 = (] Batteriespannung / Nominale Kapazitat V/Ah 48/80 48/80
a 200 g )
Giute A0S =D HEHY g 00 0 o 100 Batteriegewicht kg 60 60
4200 4290 2640 4740 90
Anmerkungen: 1) gemaB VDI Norm 2198 + 261 mm 2] gemaB VDI Norm 2198 + 157 mm 3] Voll-freier Triplex - Mast + 21 mm 4] Abgesenkt + 68 mm
4500 4590 2780 5040 90
LASTMITTELPUNKT
» - 20004 2090 1540 2540 1020
m =
Eg 2400 2490 1740 2940 1220 1.4t
_-E ﬁ 2700 2790 1890 3240 1370
° 0
fr o 3000 3090 2040 3540 1520 ‘ }h
X 4
S
—g_g 3300 3390 21890 3840 1670 %:if::iﬁi
(=] 3500 3590 2290 4040 1770
LIFT HEIGHT <250 1600 ke
35007 3590 1660 4020 1160
T p—
3800Y 3890 1760 4320 1260
- 4000 4090 1830 4520 1330 Lg EEEEE g %4 950 Wa
[} N ——
o2 4200 4290 1890 4720 1390 LIFT HEIGHT 4.0n ——— 850
Eg et lon + 2 ——1 750 z
R 4500 4590 1990 5020 1490 FT HEIGHT 476 9m —] 40 =z
= LIFT HEIGHT 5.0n =
® & 4700 4790 2060 5220 1560 TS o €00 = < g i
L8 IFT HEIGHT 5,50 ——— 500 > 8 "
o 4800 4890 2030 5320 1590 w “‘ 2
sz IFT HEIGHT 6.0n ———] 400 = = 1T
25 5000 5090 2160 5520 1660 | 5 i
=
5200 5290 2230 5720 1730 |
5500 5690 2330 6020 1830 x BUVY
< =
6000 6090 2500 6520 2000 LASTMITTELPUNKT f 5
E Q
] ir
Anmerkung: 1) Auf Wunsch ist eine Rollvorrichtung zur vereinfachten seitlichen Batterieentnahme erhaltlich z 2 c
1.6t o g a2
- Ast
Y- N B
I BN q
] (A | 1




Technische Daten filr Mitgdngerfahrzeug Technische Daten fiir Standmodell

1.1 |Hersteller HANGCHA GROUP CO.,LTD. 1.1 |Hersteller HANGCHA GROUP CO.,LTD. @
600 O

1.2 |Modellbezeichnung CDOD12-XT1-SIL CDD14-XT1-SIL CDD16-XT1-SIL |-—- 1.2 |Modellbezeichnung CDD12-XT1S-SIL | CDD14-XT1S-SIL | CDD16-XT1S-SIL
o 1.3 |Antrieb (elektrisch, Diesel, Benzin, Erdgas) Elektrisch Elektrisch Elektrisch % 1.3 |Antrieb [elektrisch, Diesel, Benzin, Erdgas) Elektrisch Elektrisch Elektrisch
[

_5 1.4 |Bedienung (handgefiihrt, stehend, sitzend) Handgefuhrt Handgefuhrt Handgefuhrt _E 1.4 |Bedienung [handgefiihrt, stehend, sitzend) Stehend Stehend Stehend
o 4
E 1.51 |Kapazitdt/Zulassige Last bei Lastmittelpunkt cl kg 1200 1400 1600 0?2 g 1.51 |Kapazitat/Zulassige Last bei Lastmittelpunktcl kg 1200 1400 1600 a2
= s
E‘- 1.52 |Kapazitat/Zulassige Last bei Lastmittelpunkt c2 kg 2000 2000 2000 = 5 1.52 |Kapazitat/Zulassige Last bei Lastmittelpunkt c2 kg 2000 2000 2000 2
] -] o
T 1.6 |Abstand Lastmittelpunkt c(mm) 600 600 600 = 1.6 |Abstand Lastmittelpunkt c(mm] 600 600 600
1.8 |Lastabstand, Mittelpunkt Antriebsachse zu Gabel X (mm) 700/768 700/768 700/768 . 1.8 |Lastabstand, Mittelpunkt Antriebsachse zu Gabel x(mm) 700/768 700/768 700/768
1.9 |Radstand y (mm) 1387/1455 1387/1455 1387/1455 1.9 |Radstand y (mm] 1366/1434 1401/1469 1401/1469
| H] N N H
= 2.1 |Einsatzgewicht kg 1090 1120 1120 a1 € 2 2.1 |Einsatzgewicht kg 1150 1200 1200 o &
S = S -
2 2.2 |Achslast beladenvorne / hinten kg 780/1510 860/1660 930/1790 H -2 'E 2.2 |Achslast beladenvorne / hinten kg 920/1430 1020/1580 1100/1700 g 8
@ g
o 2.3 |Achslastunbeladen vorne / hinten kg 740/350 760/360 760/360 © 2.3 |Achslastunbeladen vorne / hinten kg 815/335 850/350 850/350 .
3.1 |Reifen (Vollgummi, superelastisch. Luftreifen, Polyurethan) Polyurethan Polyurethan Polyurethan W’ - 3.1 |[Reifen [Vollgummi, superelastisch. Luftreifen, Polyurethan) PU PU PU R\
o 3.2 |ReifengréBe vorne p250x80 p250x80 p250x80 3 3.2 |ReifengréBe vorne p250x80 p250x80 P250x80
[7]
= 3.3 |ReifengréBe hinten P83x73 P83x73 P83x73 _f:'ﬂ 3.3 |ReifengréBe hinten P83x73 P83x73 P83x73
=
G 3.4 |Zusatzrader [Abmessungen) $140x55 0140x55 0140x55 Oilkg) 02(kg] | 01+02(kg] ‘: 3.4 |Zusatzrader [Abmessungen) 0140x55 0140x55 0140x55 01(kg) 02lkg) | 01:02[kg)
(=] N N
& 3.5 [Rader, Anzahl vorne / hinten [x= angetrieben] 1x+1/4 1x+1/4 1x+1/4 max min mex mex = 3.5 |Rader, Anzahlvorne / hinten (x= angetrieben] x+1/4 1x+1/4 1x+1/4 max min mex max
[ [}
LI 36 |Profilvorne b1o [mm) 510 510 510 2000 0 0 2000 LN 36 |Profilvorne b1o [mm) 516 516 516 2000 0 0 2000
37 |Profilhinten ba1 (mm) 385 385 385 1100 | 100 100 37 |Profil hinten ba1 (mm) 385 385 385 1100 | 100 100
— 1000 200 200 - - 1000 200 200
4.2 |Hohe, Mast abgesenkt h1(mm) 1840 1890 1890 4.2 |Hohe, Mast abgesenkt h1(mm] 1840 1890 1890
300 300 300 300 300 300
4.3 |Freie Hubhshe ha [mm) 90 90 90 1200 4.3 |Freie Hubhshe hz (mm) a0 50 50 1200
800 400 400 800 400 400
6 4 |Hubhghe ha(mm 2700 2700 2700

4.4 |Hubhghe ha [mm) 2700 2700 2700 “o0 <00 =00 4.4 |Hu (mm]) “00 e e

4.5 |Hshe, Mast ausgefahren hs (mm) 3190 3240 3240 500 600 600 4.5 |Hohe, Mast ausgefahren ha [mm) 3190 3240 3240 500 500 600

4.6 |Initialhub hs (mm) 125 125 125 4.6 |Initialhub hs (mm] 125 125 125

o i i itil i 4, Hdhe Deichsel in Fahrposition (min./max. h1s (mm 1170/1400 1170/1400 1170/1400

4.9 |Hohe Deichsel in Fahrposition (min./max.] h1s (mm) 790/1205 790/1205 790/1205 01lka) 02lkg) 01.02lkg] , 9 p [min./max.] [mm] / / / 01(ka) 02(kg) 01.02lkg)
Il 4.15 |Hohe, abgesenkt h13 (mm) ) 30 30 max min max max g 4.15 |Héhe, abgesenkt h13 (mm) 90 30 30 max min max max
o
é 419 |Gesamtlange 11 (mm) 2000% 2000% 2000% 2000 0 0 2000 § 419 |Gesamtlange 11 (mm]) 2053/2501% 2088/2536% 2088/2536% 2000 0 0 2000
E 4,20 |Lange bis Gabeleintritt I2 (mm]) 850° 8507 8507 1300 100 100 E £4.20 |Lange bis Gabeleintritt I2 (mm) 903/1351% 938/1386° 938/1386° 1300 100 100
=B 4.21 |Gesamtbreite b1/bz (mm) 800 800 800 1200 | 200 200 =8N 4.21 |Gesamtbreite b1/bz [mm) 800 800 800 1200 | 200 200

4.22 | Gabelabmessungen nach DIN 2331 s/e/llmm] | 65/185/1150 | 65/185/1150 | 65/185/1150 1100 | sS00 300 . 4.22 | Gabelabmessungen nach DIN 2331 s/e/ilmm] | 65/185/1150 | 65/185/1150 | B65/185/1150 1100 | s00 300 -

1000 400 400 " 1000 400 400

4.25 |GBabelspreizung bs (mm]) 570 570 570 4.25 |Gabelspreizung bs (mm]) 570 570 570

900 500 500 900 500 500
4.32 |Bodenfreiheit, Mittelpunkt Radstand ma (mm) 15 15 15 4.32 |Bodenfreiheit, Mittelpunkt Radstand m2 (mm]) 15 15 15
800 600 600 800 600 600
4.34.1 | Gangbreite fir Paletten 1000 x 1200, Querstreben Ast (mm) 226719 226749 226713 e p 00 4.34.1 | Gangbreite fir Paletten 1000 x 1200, Querstreben Ast (mm]) 2268(2703)H 2302(2737) 2302(2737)1° 700 200 200
4.34.2 | Gangbreite fir Paletten 800 x 1200, Langsstreben Ast (mm) 231729 231729 231728 4.34.2 | Gangbreite fir Paletten 800 x 1200, Langsstreben Ast (mm) 2318(2753)23 2352(2787)23 2352(2787)
i 4.35 |Wendekreis Wa (mm 16192054} 1655(2089)*) 1655(2089)“

4.35 |Wendekreis Wa [mm) 1820 1620 1620 01(kg) O2kkal | 01.02lkg) (mm) (2054) (2089) (2089) 01(kg) 2lkal | 01.02lKa)
< 5.1 |Fahr indigkeit belad km/h 6/6 6/6 6/6 max min max max c 5.1 |Fahr indigkeit belad: km/h 9/11 9/11 9/11 max min max max
§ 52 |t indigkeit belad m/s 0.225/0.47 0195/0.4 0.18/0.4 2000 0 0 2000 E 52 |t indigkeit beladen, unbelad m/s 0.225/0.47 0.195/0.4 0.18/0.4 2000 0 0 2000

[Z]
ﬁ' 53 |A hwindigkeit beladen, unbelad m/s 0.45/0.4 0.45/04 0.45/04 1500 100 100 = 53 |A indigkeit beladen, m/s 0.45/04 0.45/04 0.45/04 1500 100 100
> 2 . =pt . o
2 5.8 |Max Steigfahigkeit belad % 8/16 8/16 5/16 1400 200 200 3 5.8 |Max.St belad % 10/16 10/16 8/16 1400 200 200
3 5.10 |Betriebsbremse Regenerativ Regenerativ Regenerativ 1300 300 300 3 5.10 |Betriebsbremse Regenerative Regenerative Regenerative 1300 300 300
— 1600 [— 1600
6.1 |Leistung Antriebsmotor S2 60 min kw 2.2 2.2 2.2 1200 400 400 6.1 [Leistung Antriebsmotor S2 60 min kw 2.2 2.2 2.2 1200 400 400
g - - 1100 500 500 2 - - - 1100 500 500
= 6.2 |Leistung Hubmotor bei S315% kW 42 4.2 42 = 6.2 |Leistung Hubmotor beiS315% kW 42 42 42
S 1000 600 600 ] 1000 600 600
é 6.4 |Batteriespannung / Nominale Kapazitat (V])/(Ah) or kWh 48/80 48/80 48/80 50 g 200 é 6.4 |[Batteriespannung / Nominale Kapazitdt (V)/(Ah) or kWh 48/80 48/80 48/80 00 o0 o0
6.5 |Batteriegewicht kg 60 60 60 800 300 300 6.5 |Batteriegewicht kg 60 60 80 300 300 300
Anmerkungen: 1) gemaB VDI Norm 2198 + 261 mm 2) gemaB VDI Norm 2198 + 157 mm 3] Voll-freier Triplex - Mast + 21 mm 4) Abgesenkt + 68 mm Anmerkungen: 1) gemaB VDI Norm 2188 + 261 mm 2] gemaB VDI Norm 2198 + 157 mm 3] Voll-freier Triplex - Mast + 21 mm 4) Abgesenkt + 68 mm
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Merkmale

Fahrzeug Standard Zubehor

48V Permanentmagnet - Synchronmotor

Hydraulikaggregat

Polyurethanreifen
Gabelldnge 1150 mm

Gabelweite (auBen) 570 mm

Hubbegrenzung Radarme

Ged&dmpfte Hubverstellung

Multifunktionslenkrad
48V / 80 AH Lithium - lonenbatterie [EVE]
Zusatzrader

Zwillingsreifen Lastseite

USB Netzanschluss

Geschwindigkeit Auf-/Abwértsfahrt stufenlos verstellbar

Verschiedene Gabelldngen

Verschiedene Gabelweiten

Schlisselschalter

48V /105Ah Lithium - lonenbatterie (EVE)

48V /125Ah Lithium - lonenbatterie (CATL)

Lastschutzgitter

(48V/80AN,EVE) Lithium - lonenbatterie mit On-Board Ladegerat(48V,20A)
(48V/105Ah,EVE] Lithium - lonenbatterie mit On-Board Ladeger&t(48V,20A)

O|0|0|0|0|0|0|O

Steuerung und Instrumente
Elektrische Lenkung (Stand- und Fahrermodell)

Systech - Steuerung

Interaktive Anzeige

Kontaktloser Ndherungsschalter

Notausschalter

Hupe

Zugang per Pin-Code

Verzégerung bei Kurvenfahrt (Stand- und Fahrermodell)
Mastschutz O
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